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SISTEMAS INSTALADO EN CUBA

@ Sistema de Varadero. Sistema concebido solo para 20millas, TMA y APP.
@ Sistema de La Habana. Sistema concebido para 40 millas TMA y APP.

@ Sistema WAN. Es un sistema concebido para la unificacion de ambos sistemas.
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SISTEMA MLAT VENTAJAS

Esta considerado un sistema muy eficiente, a nuestra consideraciones por

las siguientes razones.

®
®
®

Es de facil montaje, sus antenas solo pesan de 3 a 4 Kg.
Muy facil sus mantenimientos y muy bajo su costo.

Es un sistema muy amplio, que presta servicio para los vuelos en ruta, vuelos en
aproximacion, control en superficie y un efectivo control en plataforma.

En condiciones de noche y con lluvia es muy facil el control de aeronaves y vehiculos en
tiempo real en aerodromo.

Bajo consumo de sus instalaciones.

Velocidad de refrescamiento de la informacion cada segundo y programable para el
consumidor.

Cada estacion MLAT tiene ADS-B 260 B para una distancia de 500 km.
Se puede disminuir la separacion entre aeronaves .
Es casi imposible perder la cobertura por averias.
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DESVENTAJAS DEL SISTEMA MLAT

® Es complejo garantizar la redundancia en las comunicaciones.

@ Se hace complejo ubicar las estaciones con buena cobertura y
gue tenga todas las facilidades para su montaje. (Alimentacion
eléctrica garantizada comunicaciones.

@ En aeropuertos muy complejos como la Habana se requieren de
muchas estaciones.
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MLAT VARADERO

@ Esta configurado de la siguiente manera
@ Sels (6) estaciones RX.
@ Dos (2) estaciones TX.
@ Dos (2) sincronizadores.
@ Sistemas de comunicaciones.
@ Tres (3) servidores redundantes.
@ Una de las estaciones RX trabaja con paneles solares.
@ Tres estaciones trabajan por Wifi
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SISTEMA DE LA HABANA

@ Esta configurado de la siguiente manera
@ Catorce(14) estaciones RX.
@ Dos (2) estaciones TX.
@ Dos (2) sincronizadores.
® Sistemas de comunicaciones.
@ Dos (2) servidores redundantes.
@ Una de las estaciones RX trabaja con paneles solares.
@ Tres estaciones la comunicaciones es por Wifi
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SISTEMA WAN

® Este sistema unificara las estaciones de Varadero con la
Habana.

@ Algunas estaciones de la Habana se incorporan a Varadero.

@ Garantizando mejor cobertura para cada sistemay
redundancia en la cobertura.
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CALCULO PARA HAV
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CALCULO PARA HAV
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CONFIGURACION DEL SISTEMA WAN

@ ESTACIONES DE LA
HABANA

@ SERVIDOR DE LA HABANA
® SERVIDOR CENTRAL

@ ESTACIONES DE VARADERO
@ SERVIDOR DE VARADERO
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GRACIAS
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