.

Aerolineas -
Argentinas ‘%)

CURSO INICIAL
~ PILOTO VALIDADOR

FLIGHT VALIDATION PILOT
GROUND TRAINING
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CONTENIDO

MODULO 1

* Objetivo del curso

* Reglamentacion

* Conceptos

* Codificacion

* Proceso de
Validacion

MODULO 2

Ground Validation
Pre-Flight
Validation
Flight Preparation

Flight Evaluation
Conclusiones




MODULO 1
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* Proceso de Validacion
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OBIJETIVO DEL CURSO

Conocer el Proceso de Validacion de
IFPs (IFPV) de acuerdo a la
reglamentacion vigente.

Identificar los requerimientos para
la IFPV — documentacion, reportes,
entrenamiento, etc.

FORMACION DE PILOTOS
VALIDADORES

Entender la diferencia entre los
conceptos de PBN, RNP, RNAV.

Identificacion de los codigos ARINC
424 utilizados en la generacion de
IFP basados en GNSS.

VARVIRV IR
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CONTENIDO

MODULO 1

* Objetivo del curso
=ssssm) *° Reglamentacion

* Conceptos

e Codificacion

* Proceso de Validacion
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REGLAMENTACION

Por qué la INDUSTRIA necesita PILOTOS VALIDADORES ?

anual de garantia de
I disefio de
o

s T O P simins,
o e Oy S s o L i o B g
4 Conctuonn Tt s e g Tt v s FA)

Rr—

=
+ PAA Ok 701 ot At Opeass s i,
mamtad dacge i

5 Eaplanstion o Changre.

o' el s of paey 1 o o aten wlety g

o e

aconic st pred vl o o e, o s FSOMS 1 the dogle

OACI DOC 9906 — Volumen 1
Capacitacion y evaluacion de pilotos de

validacion en pleno vuelo.

FAA Order 8900.1
Flight Validation of Instrument Procedures.
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REGLAMENTACION

OACI PANS-OPS - Volumen1

Procedimientos para los servicios de Navegacion Aérea

Doc 8168
OPS/611

Procedimientos para los
servicios de navegacion aérea

Operacion de aeronaves

Volumen |
Procedimientos de vuelo

Organizacion de Aviacion Civil Internacional

Describe los procedimientos operacionales
recomendados para guia del personal de
operaciones y las tripulaciones de vuelo. llustra
la necesidad de que se respeten estrictamente
los procedimientos publicados, con el fin de
lograr y preservar un nivel aceptable de
seguridad en las operaciones.
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REGLAMENTACION

OACI PANS-OPS - Volumen 2

Procedimientos para los servicios de Navegacion Aérea

Doc 8168
OoPS/611

Procedures for
Air Navigation Services

Aircraft Operations

Volume II
Construction of Visual and
Instrument Flight Procedures

This edition incorporates all amendments
approved by the Council prior to 3 October 2006
and supersedes, on 23 November 2006,

all previous editions of Doc 8168, Volume II.

Fifth edition - 2006

International Civil Aviation Organization

Tiene por objeto servir de guia a especialistas
en procedimientos. Describe las areas
esenciales y los requisitos en cuanto a
margenes de franqueamiento de obstaculos
necesarios para la regularidad y seguridad de
vuelos.

Proporciona orientacidn basica a los Estados,
explotadores y organismos que editan cartas
de vuelo por instrumentos, contribuyendo a
métodos uniformes en todos los aerédromos.

En el disefio con criterios PANS-OPS se
suponen operaciones normales. Incumbe al
explotador el proporcionar procedimientos de
contingencia para operaciones anormales y de
emergencia.
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REGLAMENTACION

OACI DOC 9613

Manual de Navegacion Basado en la Performance.

Doc 9613
AN/93T7

Manual de navegacion
basada en la
performance (PBN)

Aprobado por el
¥ publicado bajo

Tercera edicién — 2008

Organizacién de Aviacién Civil Internacional

Este manual identifica la relacidon entre
aplicaciones RNAV/RNP vy las
ventajas/limitaciones de escoger una u otra
como requisito de navegacion para un
concepto de espacio aéreo.

Proporciona orientacidn practica a los Estados,
los proveedores de servicios de navegacion
aérea y los usuarios del espacio aéreo sobre
como implantar aplicaciones RNAV y RNP.
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REGLAMENTACION

OACI DOC 9905

Manual de Diseio de Procedimientos RNP-AR.

Do 0908 Incluye criterios de disefio para contribuir a
gue los Estados implanten procedimientos
RNP AR APP.

Required Navigation Performance
Authorization Required (RNP AR)
Procedure Design Manual

Approved by the Secretary General
and published under his authority

First Edition — 2009

International Civil Aviation Organization
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CONCEPTOS

* Concepto PBN

* Transicion a PBN

* RNP

* Especificaciones

* Infraestructura

* Aplicacién

* Monitoreo y Alerta
* Total System Error
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CONCEPTO PBN

PBN

Performance Based Navigation

* PBN representa un cambio en la
Navegacion, pasando de una
Navegacion basada en sensores a
una basada en PERFORMANCE.

 PBN engloba RNP y RNAV.
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CONCEPTO PBN

Navigation
Specification

Navigation
Application

Existen 2 componentes principales en

la APLICACION de PBN:

* LaInfraestructura de Navegacion.

e Las Especificaciones de
Navegacion.

Los REQUISITOS DE PERFORMACE se
indican en las Especificaciones de
Navegacion (NAV-SPECS).
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CONCEPTO PBN

El concepto PBN especifica que la performance del sistema
RNAYV sea definida en términos de:

* INTEGRIDAD (Integrity)
 EXACTITUD (Accuracy)
 CONTINUIDAD (Continuity)

* DISPONIBILIDAD (Availability)

Integrity

Accuracy
SAFETY ECONOMY

Continuity

Availability
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CONCEPTO PBN

Beneficios del PBN

Modernizacion Espacio Aéreo

Optimizacion de Trayectorias

Reduccion de Emisiones CO2

Mayor Flexibilidad

Incremento en la afluencia de Transito Aéreo

Aumento de las Cargas Comerciales
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TRANSICION A PBN

Conventional

Routes NAVEGACION CONVENCIONAL

* Asociadas a Radioayudas terrestres
(NAVAIDS).

e Elavidon debe sobrevolar la
radioayuda o el punto de
interseccion.

 Grandes Areas de evaluacion lo que
limita su flexibilidad.

Current Ground".
NAVAIDS =y, 4

Limited
Design
Flexibility
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TRANSICION A PBN

RNAV

Waypoints

Increased Airspace
Efficiency

RNAV

Area Navigation

Rutas mas lineales / directas.
Areas de evaluacién constantes lo
gue mejora la flexibilidad en el
diseno.
Mejor eficiencia del espacio aéreo.
Permite a los aviones volar la ruta
basados en:

- Radioayudas.

- Sistemas autonomos.

- Combinacion de ambos.
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TRANSICION A PBN

RNP

Narrow Obstacle
Clearance Areas

. Seamless
3 Vertical
Path

“curved"}'
paths, /.

Optimized
Use of Airspace

RNP

Required Navigation Performance

RNP es RNAV mas un sistema con
capacidad de monitoreo y alerta a
bordo.

Esto permite a los pilotos aumentar
su alerta situacional.

Permite reducir areas de
franqueamiento de obstaculos.

No es necesario la intervencion del
ATC mediante el uso de radares de
vigilancia.

Basado en multi-sensores de
distintas constelaciones (GPS o
GLONASS).
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TRANSICION A PBN

Conventional
Routes

Current Gruund"'-.__
NAVAIDS =, 4

RNAV RNP
Narrow Obstacle

Clearance Areas

Waypoints

Seamless
Vertical
Path

Limited
Design
Flexibility

Increased Airspace
Efficiency

Optimized
Use of Airspace
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RNP

COMO FUNCIONA EL RNP?

~ 4 RNP value is measured in nm
2 x RNP - 1 x RNP alerting”

- -
-
-
~ -
......
- -
- -
-
-
-

TR
-~ -
-~ -
-
------
-
-~ -
-

2 X RNP containment
» Ability to navigate and avoid obstacles (99.999%)

BASADO EN UN AREA DE CONTENCION
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RNP

RNP vs ANP
Precision Requerida vs Precision Actual

Estimated
Position

OoOooo
OO

95% del TRAMO
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CONCEPTO PBN

Navigation
Application

Navigation
Specification
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ESPECIFICACIONES

(Area) Navigation (PBN)

l 2 RNP I

[ Performance Based J

4 RNAV A RNP 4

RNAV 10 / RNP 10 RNP 2
RNAV 5 (BRNAV) RNP 1
RNAV 2 (RNAV A) RNP APCH (0.3)

RNAV 1 (PRNAV, RNAV B) RNP AR APCH
A& i \_ Advanced RNP /
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INFRAESTRUCTURA

Se refiere a las ayudas para la navegacion basado en TIERRA o el ESPACIO.

D/D D/D/IRU D/VOR

A

oo [ ovor
B
S .
T
B
e TR
e

<_
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APLICACION

AREA TERMINAL

RNAV 1 / RNAV 2 RNP 1
* Desarrolladas primariamente para * Disenada para conectividad de ruta
entornos con VIGILANCIA RADAR. y area terminal donde no se cuenta
Estan concebidas para ser con vigilancia radar.
conducidas habiendo comunicacion || * Sensores:
directa piloto/ATC. - GNSS
e Se aplican en TODO tipo de ruta ATS, || * Requiere funcion de ALERTA 'y
incluyendo ruta, SID, STAR. MONITOREO a bordo.
* Sensores:
- DME/DME
- IRU
- GNSS
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AREA TERMINAL

Alert to Pilot

1 Nautical Mile 99.999% of flight time

Y

1 Nautical Mile 95% of flight time 1 Nautical Mile 95% of flight time
wr v ne M___ j"'*.‘_ -y
| Track Centerline | Track Centerline” | =
174
1 Nautical Mile 95% of flight time & 1'Nautical Mile 95% of flight time

A

1 Nautical Mile 99.999% of flight time

On-board Performance Monitoring and Alerting
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APLICACION

AREA TERMINAL

SBGL/GIG —w_epPeEsen  RIO DE JANEIRO, BRAZIL
CARLOS IOBIMINTL o osc s o K—

Trans alt:

Trans level: By ATC
- RNAV 1 or RNP 1.

2. RNAV 1: ATS surveillance system required.
3. For aircraft not equipped with GNSS, the following DME must be
erative: CXI1, MIA, and SCR.

Alt
ATIS Apt Elev

127.6 28’

[EPGIIA] CAXIAS

(RWY 15) o‘ "’.11.2.3..9“
(78 522 49.0 W043 15.6

MSA ARP EPGIP ﬁ<>3 5
0 5500° S22 52.3 W X 83¢1071
w043 58.6 1A ) S22 47.4 EGDUT

W’;’;: 10 NM . oy - WO043 37.6 \\ $22 44.5
ESORU S s W043 33.6
523 01.8 = B2 [ At or above] TR

B
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APROXIMACION

RNP AR

* Flexibilidad en la construccion de
los IFP.

e Criterios de evaluacion de
obstaculos mas flexibles y que se
adaptan a escenarios especificos.

* Posibilidad de RF.

* Reduccidn de las areas laterales y
verticales de evaluacion de
obstaculos.
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APLICACION

APROXIMACION

SAZY I CPC THAR SAN MARTIN DE LO% AMDES, ARGEMTINA
Aviador GARLOS CAMPOE IAC H°Z - RNF AR Z RWY 240

a.lnsumrlw. ALTH'I-IDIHII FRD m I :
LTI TR AL ’EMWWR\WEmlﬂ*wDCHqﬂF]ammmmmmﬁmmam1pﬂaHBI.D
[I.I S50° MSL con 8800° 0 SUP. Grad minima de ascenso 3.3%
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MONITOREO Y ALERTA

MONITOREO Y ALERTA DE PERFORMANCE A BORDO

* “MONITOREQ” refiere a los Errores del Sistema de Navegacion
(Navigation System Error — NSE). EJ: ANP.

* “ALERTA” se relaciona con el MONITOREO. Se ALERTA a los
pilotos que el sistema de navegacion no cumple con la
capacidad de performance requerida. EJ: ANP mayor a RNP.

« “ABORDOQO” refiere a que |la capacidad de alerta y monitoreo se
encuentra en la aeroanve.
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MONITOREO Y ALERTA

SISTEMA DE MONITOREO DE A BORDO - RAIM

RAIM

« Receiver Autonomous Integrity Monitoring (RAIM)
is a technique used within a GPS receiver/processor to
monitor GPS signal performance. This integrity
determination is achieved by a consistency check
among redundant measurements
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TOTAL SYSTEM ERROR

NAVIGATION SYSTEM ERROR - NSE

Probabilidad de que el equipamiento de navegacion del avion mantenga un
curso determinado.

PATH DEFINITION ERROR - PDE

Ocurre cuando la trayectoria definida en el sistema RNAV no corresponde a la
trayectoria deseada, es decir, la trayectoria que se espera seguir proyectada
en tierra.
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TOTAL SYSTEM ERROR

FLIGHT TECHNICAL ERROR - FTE

No failure

FTE
Normal
Operation

FTE(95%)

% K Wind

FTE Abnormal
= max value
< 1x RNP

Engine Failure
or System failure

.

Habilidad del piloto
para volar el avién

exactamente en un
curso determinado.
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TOTAL SYSTEM ERROR

TOTAL SYSTEM ERROR - TSE

Desired path

T L
i Path definition error (PDE)
L Defined path
[ [ S g 6 B A S - . . 5 1
=
% Flight technical error (FTE)
E
- e T ¥ Estimated position
7
*g MNavigation system emor (NSE)
F_

AT "'}'True position
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CONTENIDO

MODULO 1

Objetivo del curso
Reglamentacion
Conceptos
Codificacion

Proceso de Validacion
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CODIFICACION

La CODIFICACION es muy importante dentro del proceso de disefio
de un procedimiento.

Al entender los codigos, se puede tener un mejor entendimiento
del proceso de codificacion y como se relaciona éste con el proceso
de VALIDACION.

Una codificacidn incorrecta puede generar estar fuera del area de
contencion o efectos adversos en la “flyability” de un
procedimiento.
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CODIFICACION

QUE ES EL PROCESO DE CODIFICACION ?

‘l
Q
-

Al

o T— —

Aircraft Operator

Specific data

Data Hauses

——— STATE PUBLICATIONS

Data Packers

010010111001001011

+ Collect the Data
* Format per ARINC 424
« Revise and Maintain Database

Decide on:
* Information to be Included

* How Information will be Processed
* User Interface

\

Pilots
(End Users)

* Ensure Currency

* Execute Updates

* Responsible for Working Knowledge
of Avionics using Database
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CODIFICACION

QUE ES EL PROCESO DE CODIFICACION ?

Resumiendo, se debe instruir a la FMS a
ejecutar y mantener la trayectoria de /;’\?D
vuelo que fue planeada y evaluada. Todo Y

esto se realiza mediante una Navigation Lo SRE
Database. .
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CODIFICACION

NAVIGATION DATABASE (NavDB)

CONTAINS:

Terminal and route fixes

Waypoints and navigation reference system (NRS) grid points
Intersection

Airways including “jet” and “victor” airways, “T” routes, “Q” routes
and oceanic routes

Navigation aids: DME, VOR, TACAN, ILS

Standard terminal arrival routes (STAR)

Standard instrument departures (SID)

Holding patterns

Instrument approaches VOR, non-directional beacon, RNAV, RNP,
SBAS, GBAS
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CODIFICACION

TIPOS DE FUOS
FLY-OVER vs FLY-BY

Actual Flight Path 5‘

v¢z =

Distance of Tum
Anticipalion (DTA)

|

e Pominal Track ———

Fly-by Fly-over
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CODIFICACION

TERMINACION DE TRAYECTORIA
(PATH TERMINATORS)

e La especificacion ARINC 424 (Base de Datos de Navegacion)
entrega un conjunto de reglas que rigen el uso de los PT
disponibles a fin de lograr la traduccidn de la descripcion de un
procedimiento en un codigo adecuado para los sistemas de
navegacion.

e Los PT se deben utilizar para definir cada tramo de una
trayectoria RNAV/RNP, desde el despegue hasta que se

llega al tramo en ruta y desde el punto en que |la

aeronave deja la ruta hasta el fin de los procedimientos
RNAV/RNP de terminal.

e Los PT no se utilizan en la fase en ruta.
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CODIFICACION

TERMINACION DE TRAYECTORIA
(PATH TERMINATORS)

P
ﬁ& TERMINATOR
O me despfazo'p ¢,Doénde termino?
RNAV — Path Terminator Leg Type '

Path Terminator :
Constant DME arc Altitude

Initial Manual termination

A
Course to G Distance
Direct Track D DME distance
Course from a fix to F Fix
Holding pattern | Next leg

M

R

Constant radius Radial termination

Track between

<HX=TITOO >

Heading to
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CODIFICACION

ARINC 424 LEG TYPES

Leg Code

Example Path

Description

IF

<> IF

Figure 1: Imitial Fix or IF Leg.
Defines a database fix as a point
in space.

TF

TF LEG

Figure 2: Track to a Fix or TF
Leg. Defines a great circle track
over ground between two known
databases fixes.

CF

080°_, —

CF LEG

Figure 3: Course to a Fix or CF
Leg. Defines a specified course to
a specific database fix.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

DF

.— UNSPECIFIED POSITION

-

DF LEG

Figure 4: Direct to a Fix or DF
Leg. Defines an unspecified track
starting from an undefined
position to a specific database fix.
Note: See also Table 1.3, Leg
Sequencing, for other uses of the

DF Leg.

FA

UNSPECIFIED
POSITION

FALEG

4B

8000’ /

Figure 5: Fix to an Altitude or FA
Leg. Defines a specified track
over ground from a database fix to
a specified altitude at an
unspecified position.

FC

9 NM

{;0/%0" FC LEG

Figure 6: Track from a Fix froma
Distance or FC Leg. Defines a
specified track over ground from a
database fix for a specific
distance.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

FD

Figure 7: Track from a Fix to a
DME Distance or FD Leg.
Defines a specified track over
ground from a database fix to a
specific DME Distance which is
from a specific database DME
Navaid.

FM

MANUAL

o TERMINATION
080 =W\ LEG

Figure 8: From a Fix to a Manual
termination or FM Leg. Defines a
specified track over ground from a
database fix until Manual
termination of the leg.

CA

UNSPECIFIED
POSITION

090°

CA LEG

9000"

Figure 9: Course to an Altitude or
CA Leg. Defines a specified
course to a specific altitude at an
unspecified position.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

CD

090°

D10 @

Y

CD LEG

Figure 10: Course to a DME
Distance or CD Leg. Defines a
specified course to a specific
DME Distance which is from a
specific database DME Navaid.

CI

090°

Y

CI LEG

Figure 11: Course to an Intercept
or CI Leg. Defines a specified
course to intercept a subsequent
leg.

CR

Figure 12: Course to a Radial
termination or CR Leg. Defines a
course to a specified Radial from
a specific database VOR Navaid.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

ous
ENT

PREVIO[
SEGM

CENTER
FIX

Figure 13: Constant Radius Arc
or RF Leg. Defines a constant
radius turn between two database
fixes, lines tangent to the arc and
a center fix.

Note: While the arc initial point,
arc ending point and arc
centerpoint are all available as
database fixes, implementation of
this leg type may not require them
to be available as fixes.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

AF

Figure 14: Arc to a Fix or AF
Leg. Defines a track over ground
at specified constant distance from
a database DME Navaid.

VA

090°

UNSPECIFIED
/ POSITION

VA LEG

Figure 15: Heading to an Altitude
termination or VA Leg. Defines a
specified heading to a specific
Altitude termination at an
unspecified position.

090°

Y

VD LEG

Figure 16: Heading to a DME
Distance termination or VD Leg.
Defines a specified heading
terminating at a specified DME
Distance from a specific database
DME Navaid.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

VI

(] - ”O
Q Pt \,%
090° D G

VI LEG

Figure 17: Heading to an
Intercept or VI Leg. Defines a
specified heading to intercept the
subsequent leg at an unspecified
position.

VM

MANUAL
» TERMINATION

070°
<= VM LEG

Figure 18: Heading to a Manual
termination or VM Leg. Defines a
specified heading until a Manual
termination.

Figure 19: Heading to a Radial
termination or VR Leg. Defines a
specified heading to a specified
radial from a specific database
VOR Navaid.
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CODIFICACION

ARINC 424 LEGS

P1

Figure 20: 045/180 Procedure
Turn or PI Leg. Defines a course
reversal starting at a specific
database fix, includes Outbound
Leg followed by a left or right
turn and 180 degree course
reversal to intercept the next leg.
A Maximum excursion Time or
Distance is included as a data
field.

HA, HF, HM

HA, HF, HM

Figure 21: Holding in lieu of
Procedure Turn (HF) for
Approach  Procedures  and
Mandatory Holds (HA, HM) in
SID/STAR and Missed Approach
coding. The HA, HF, and HM Leg
Types define a holding pattern in
lieu of procedure turn course
reversal or a terminal procedure
referenced mandatory holding
pattern at a specified database fix.
Leg time or distance is included
as a data field.

The three codes indicate different
path termination types:

HA = Altitude Termination

HF = Single circuit terminating at
the fix

HM = Manual Termination.
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CODIFICACION

ARINC 424 - SECUENCIA

CA | CF | DF | FA | FM | HM | RF | TF | VA | VI | V™

: -

-y =

-
-
—

[ 8
[

Tramo actual

o I e =

-~
=

f

l’
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CODIFICACION

PATH TERMINATORS

Table III-2-5-App-1. Initial and final path terminators

RNAV procedure Initial leg Final leg

SID CA, CF, VA, VI CF, DF, FM, HA, RF, TF,
VM

STAR IF CF, DF, FM, HM, RF, TF,
VM

Approach IF CF, TF, RF

Missed approach | CA, CF, DF, FA, HA, HM, RF, CF, DF, FM, HM, RF, TF,

VI, VM VM
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* Reglamentacion

* Conceptos

e Codificacion
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PROCESO DE VALIDACION

Design ana
documert
Instrument Flight
Procedura

CoNAUCT INOBPEndant Fignt

i N INSTRUMENT FLIGHT PROCEDURE

Pass

' PACKAGE

Comiduct Pre-Flighl Validation

N

: Outcome Frs-\\>
Pass

b4
/ﬁmmah
Conduct Simulator Evaluation Yes EvaiLanon
raquired?

v
[ KMGSIQ&E\ \|/
No

Evaluation

.. | l

Design and
documert
Instrument Flight
Procaduns

Flight Validation

Validation Process
uofiep|jea puno.in

Conduct Fignt Evaluation | Ye5—<\ roquirec? )

| [ pai Cutcome Flight No
Fail _< Evaluation l
Pass = Produce Valdaion Rooarmenizlion

OACI 9906
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PROCESO DE VALIDACION

Design ana
documert

Instrument Flight
Procedun

Validation Process

CoNAUCT INOBPEndant Fignt

Fail

Procedure Design Review

Pass

Y

Comiduct Pre-Flighl Validation

N

Outcome Frs-\>

Fail

Flight Validation

Congduct Simulator Evaluation

v
= x{m%@)
e

W
Pass

GROUND VALIDATION - IFP DESIGN
REVIEW

v
——
/ﬁmuhh
Yes EvaiLanon
_&\ raquired? /

T

uclep||ep punois

Fass

Conduct Flight Evaluation

'

| [ pai Cutcome Flight
Fall_< Evaluation

Pass

!

No

)

= Produce Valdaion Rooarmenizlion

CONDUCT INDEPENDENT IFP DESIGN REVIEW
Review of the IFP design package by a flight procedure
designer other than the one who designed the procedure.

x Confirm correct application of criteria

x Confirm data accuracy and integrity

x Verify mitigations for deviations from design criteria

x Verify draft chart is provided and correct

x Confirm correct FMS behaviour through the use of
desktop simulation tools (if required)

x Perform obstacle assessment with State-approved
ground- based methods for cases where obstacle/terrain

data accuracy and integrity cannot be guaranteed (if
required)
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Pass

PREFLIGHT VALIDATION

Determination of impact of IFP on flight operations by a
person(s) with appropriate knowledge of flight validation
issues (best practice: flight validation pilot). The goal of PV
is to familiarize and identify potential issues in the
procedure design from a flight operational perspective. The
necessary further steps in the wvalidation process are
determined.

x Inventory and review IFP package

x Evaluate ARINC 424 data and coding

x Review special operational and training requirements

x Coordinate operational issues

x Determine required further steps in the validation
process

;
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SIMULATOR EVALUATION

Recommended step for complex procedures or procedures
requiring waiver/mitigation for deviations from design
criteria.

x Verify chart depictions and details

x Assess flyability and Human Factors
x Conduct associated validation tasks
x Record flight validation.

X Document the results
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FLIGHT EVALUATION

CONDUCT FLIGHT EVALUATION

Perform flight evaluation in order to:

x Verify data

x Verify chart depictions and details
x Assess obstacle infrastructure

x Assess airp

ort infrastructure

x Assess flyability and Human Factors

x Conduct as

sociated validation tasks

x Record flight validation
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PROCESO DE VALIDACION

El propésito de la VALIDACION
consiste en la verificacion de los
datos de Navegacion y Obstaculos, y
en el analisis de “flyability” del
procedimiento.
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