Seminario/taller CAR/SAM para la implantacion
de sistemas avanzados de vigilancia y
automatizacion (Ciudad de Panama, Panama,
22-25 setiembre 2015)

Presentador: Tabaré Sardefna

@}D@S« Director de Navegacion y Vigilancia
oo | URUGUAY

S 3 e e
= — = -
"’EJ <<:
. — -
o Kbt = — Sk =

5 :

Pl = =




W] T

L} o
L -
i - | :', -I I







SUPERIOR INTERNACIONAL #1
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RCON 200

 Automatizacion
» Multitraking Radar
 Procesamiento de Planes de Vu




RVSM

AIRCON 201




SR,




2011

Simulador 3D AIRCON 2100 para formaaon de
controladores de Transito Aéreo

Tres posiciones de control, remotas en las torres
de Durazno, Punta del Este y Adami

Centro de contingencia



wx 2012
AIRCON 2100 \

" Nuevo Plan de Vuelo
e Modo-S
/ + CPDLC ADS-C

« AIDC/AMHS
« ADS-B
e MLAT




2014
/

Carrasco
Mejora de covertura a bajo nivel PS R = MOdO'S




Estamos trabajando en:

¢ Integracion de Radar de Parana
* Injcio operacional del control Oceanico
* Inicio Operacional del AIDC con Argentin

Mejora en la Tarnsmision de Datos de Durazn
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Altitud minima de drea

CADA CUADRILATERO DE 1° CONTIEME UNA ALTITUD MINIMA DE AREA

(AMA) QUE REPRESENTA LA ALTITUD MIMMA QUE PUEDE UTILIZARSE EX

DGICAS FOR 08 (IMC]. LA AMA

UNA DISTANCIA MINIMA DE DE 300 METROS

(1000 PIES) POR ENCIMA DE TODOS LOS OBSTACULOS QUE APARECEN

EN EL CUADRILATERO. SE EXPRESA EN MILLARES ¥ DECENAS DE METROS

(MILLARES Y CENTENAS DE PIES) SOBRE EL NIVEL MEDIO DEL NAR.

EJEMPLO: B30 METROS. 0 83
(¥100 PIES) (2 1)
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INSTALACIONES
DE COMUNICACION

| ADAMI TWR 118.4 - 122.1
0 66 ARTIGAS TWR 1221
BOISO LANZA TWR 1282

CARRASCO  APP 118.2-120.2

(2 2) TWR 118.1- 121.8

COLONIA TWR 1208 - 122.1
CURBELO TWR 118.3

-

cumeLo DURAZNO  APP 120.4

colga T | joary [ 030 TWR 1262

al 34 1 MELO TWR 1221
Si 5 ( 0) MONTEVIDED  ACC 128.5 - 1267+ 126.3

PANDO TWR 1184

P.0elESTE  TWR 1187
RIVERA TWR 116.0 - 1221
SALTO TWR 118.8 - 122.1
| TACUAREMBO AFIS 1224

| i PAYSANDU AFIS 118.2-122.1
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