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OBJECTIVO
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Presentar un estudio de caso de integracion de un centro de control de
aproximacion con datos radar y datos de sensores ADS-B
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INTEGRACION RADAR CON ADS-B

Cual es la situaciéon ?
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Campos do_s'QG,oytacaze;sq'
Como se transporta
personal técnico,
equipos y alimentos
para todas las
plataformas ?

Por helicoptero. Son ; s
Macaé#

mas de 9.000 vuelos :

por mes, totalizando

90.000 pasajeros por

mes
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Como se suministra
vigilancia para las
aeronaves ?

Hay un APP (APP-ME)
gue suministra
vigilancia radar, pero
tiene solo un radar
tipo MSSR, con 220
NM de cobertura.
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Como se aumenta,
cobertura de vig;
en auto mar

La solucion f
instalar ant
B en algun
plataformas
petroleo
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Campos do_s§G,oytacaze§
Como los datos de las <<>>
antenas ADS-B son

transm |t|dOS para IO .I _ B lataformaiSao Tome < > +' A .
Por una l ; =
InfraestrUCtU ra de - ' i Sl - :,; "E:.___.;.-ur---lg + Plataforma Marlin (P-20)
cables maritimos, que _
ya existia para suporte <<>>
de las plataformas por +w Enchova (P:15)
parte de PETROBRAS 3
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Como se le presenta la
informacion a los
controladores de
transito aéreo de APP-
ME ?

Por medio del sistema
SAGITARIO, después
gue los datos de las
antenas ADS-B
procesado por un
algoritmo de MSDF
(Multi Sensor Data
Fusion)

Modo: Sintese ALERTAS DO SISTEMA (2)

SBME CTRO1 Operador: ATECH3 s22°17'53" w040°40'05" Dilatagio: 50 NM
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SBME CTRO1 Operador: ATECH3  Modo: Sintese ALERTAS DO SISTEMA (2) 522°43'28" w044°13'52" Dilatagio: 120 NM

O que é MSDF (Multi
Sensor Data Fusion) ?
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R
Cual es la arquitectura

del MSDF (Multi
Sensor Data Fusion) ?

Operacional

ed

Con base en
protocolos standard
(ASTERIX), el
procesador de datos
de vigilancia (SDP),
recibe las
informaciones de
datos radar y ADS-B,

procésalos, y aplicalos

I

al procesamiento de
MSDF en el SDP.

Red
Interfaz Externa
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Como se ha probado
la acuracidade del
sistema ?

Por medio de herramientas
de validacion, como SASS-
C, de EURONCONTROL,
con lo objetivo de se llegar
a los requerimientos de
precision del documento
“Specification for ATM
Surveillance System
Performance,
EUROCONTROL, 2012”
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SASS-C Display (pid : 21167)
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Como se ha probado
la acuracidade del
sistema (cont.) ?

Ademas, por medio de
vuelos de aeronaves
laboratorios, que pertenece
a la FAB, donde lo objetivo
era comparar los datos
cinematicos de los
instrumentos de la
aeronave, con los datos
radar, con los datos de las
antenas ADS-B y con las
trazas sistemas, producidos
por lo SDP.

SAS5-C Display (pid ; 29893)
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Cuando se empieza la
operacion ?

El sistema en fase de
operacion de validacion,
para detectar se ocurre
problemas anémalos que
no fueran detectados en la
fase pruebas y
homologacion. Después de
esa fase, es que los
controladores
efectivamente empiezan a
utilizar los datos en la
operacion.
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