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La SOLUCION al control de aves?
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. SISTEMA SHEPHERD

Origen de la tecnologia

>y i
@ Bird Raptor Intenacional
Falco Robot GBRS

fzECOTACTICAL

technologies

SHEPHERD 12 Generacion
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EXXPRACE

SHEPHERD 22y 32 Generacion
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SHEPHERD 22y 32 Generacion
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Venta de Producto
Solo Sector Militar

Prestacion de Servicio [
Sector Civil
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*. . SISTEMA SHEPHERD s

* Desarrollado con alta tecnologia para su uso en
el sector militar y adaptado para la cetreria
robotica

* Con forma de ave rapaz (diferentes modelos)

e Operacion robusta

Tecnologia de

EXXPRACE

ESTACION BASE

Robot SHEPHERD

* Fusiona la efectividad de la cetreria con la
fiabilidad y operatividad de una maquina

* Representa una solucidn efectiva contrs las
aves

e Se controlan los movimientos de forma
inmediata y en tiempo real
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. SISTEMA SHEPHERD

Especificaciones Técnicas
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Resistente al agua y a rafagas de vientos

Operacion Dia y Noche (24hrs)

Autonomia 40 — 60 min de vuelo
(baterias recargables y sustituibles)

Velocidad Rango: 55 - 77 Km/h

5—-10 Km

Longitud/Envergadura 0,85m/1,65m
Peso 2,6 Kg
Alistamiento < 6 min

Altura y (Altitud) de

., 20-300 m/ (20 a 3.500 m)
operacion

Video de operacidon en tiempo real para seguimiento de las aves (OPCIONAL)
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Modos de funcionamiento: AUTOMATICO 4{3
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SALIDA ENTRADAX 2~
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Ejemplo de programacién de cobertura automética

« PROGRAMACION DE RONDAS DE
MANTENIMEINTO

« GRABACION DE DETERMINADAS ACTUACIONES

MODIFICAR LA PLANIFICACION EN TIEMPO REAL

Tablet Ruguedizada
(opcional)
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Ejemplo de accion de ataque especifico

El MODO MANUAL impide el
acostumbramiento de las aves
al Robot SHEPHERD...

... |0 hace IMPREDECIBLE
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"~._\_El Servicio de Control Aviario de GALILEA ;{E
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Esquema Global de Funcionamiento 4:{@'-':
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- Experiencia " e \ . ) -
- Protocolos BBDD [ FORMACION
- Nuevas Tech Informacién de CONTINUA b
- Actualizaciones Servicios 4 V

- Comportamiento de Aves l

- Actuaciones SHEPHERD 4
- Técnicas de ahuyentamiento y.

N\ - Procedimientos

ACTUALIZACION
CONTINUA Y DINAMICA

- vy » vy - vy

Supervisor Supervisor Supervisor
~Ea~ ~ L~ ~E~ ~ L~
Localizacién Localizacion Localizacion Localizacion
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Configuracion General ﬁ*i
- "~
Identificacion de aves ¥
(Tipo y Tamafio) {f%
Control predictivo del <Y
movimiento de las aves ,;Y

Actuacion inmediata

Método o Tecnologia _ _

Proactivo y reactivo
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