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Note:

Table CNS 4A - Surveillance Systems

EXPLANATION OF THE TABLE

Name of State/Territory and location of the radar station
Air Traffic Services Unit served by the facility

PSR / Function - Primary Surveillance Radar / Function
E - En-route area control centres

T - Termind

Coverage of Primary Surveillance Radar in nautical miles

PSR / Status Imp. - Primary Surveillance Radar / Status | mplementation

SSR/ MSSR / Function - Secondary Surveillance Radar / Monopul se Secondary
Surveillance Radar / Function

E - En-route area control centres

T - Termind

SSR/MSSR/ Modes - ModesA,C& S

Coverage of secondary Surveillance Radar in nautical miles

SSR/MSSR / Status Impl — Secondary Surveillance Radar / Monopul se Secondary
Surveillance Radar / Status | mplementation

ADS/ Type - Automatic Dependent Surveillance/ Type

ADS/ Status Impl. - Automatic Dependent Surveillance / Status |mplementation

Remarks

The following codes are used in columns 5, 19, 11 & 12

59& 11

12

| - Implemented using conventional SSR
I* - Implemented using Monopulse SSR
NI - Not implemented
I/P - (Implemented/Planned. Indicates the implemented radar system and
enlargement and/or replacement of the radar system at short term (2 years)
P - Planned using SSR
P* - standsfor future plan using Monopulse SSR
NP - (Not planned) - Indicates that the State has no plans for radar implementation
R - Recommended

* MSSR - Monopulse SSR
< - Year - Planned commissioning year
> - Year — Planned decommissioning year
Tabla CNS4A - Sistemasde Vigilancia
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EXPLICACION DE LA TABLA

Columna
1 Nombre del Estado/Territorio y localizacion de la estacion radar
2 Unidad de Servicio de Transito Aéreo servida por lafacilidad
3 PSR / Funcién - Radar Primario de Vigilancia/ Funcion
E - En-route area control centres
T - Termind
4 Coberturadel Radar Primario de Vigilanciain millas nauticas
5 PSR / Estado Imp - Radar Primario de Vigilancia/ Estado |mplementacion
6 SSR / MSSR / Funcion - Radar Secundario de Vigilancia / Radar Secundario de
VigilanciaMonopulso / Funcion
E - En-route area control centres
T - Termind
7 SSR/MSSR/ Modos - ModosA,C & S
8 Coberturadel Radar Secundario de Vigilanciaen millas nauticas
9 SSR / MSSR / Estado Impl - Radar Secundario de Vigilancia/ Radar Secundario de
Vigilancia Monopulso / Estado |mplementacion
10 ADS/ Tipo - Vigilancia Dependiente Automéatica/ Tipo
11 ADS/ Estado Imp - Vigilancia Dependiente Automética/ Estado Implementacion
12 Observaciones
Note:

Los codigos siguientes son usados en las columnas 5, 9, 11 & 12

59& 11 |- Implementado usando SSR convencional

I* - Implementado usando SSR Monopulso

NI - No implementado

I/P - (Implementado/Planeado. Indica un sistema radar implementado y enlargement
y/o reemplazamiento de un sistema radar a corto término (2 afios)

P - Planeado usando SSR Monopulso
P* - standsfor futuro plan usando SSR Monopulso

NP - (No planeado) - Indicaque e Estado no ha planeado laimplementacion del

radar
R - Recomendado

12 * MSSR -SSR Monopulso
< - Afio - Afio planeado para ser implementado
> - Afio - Afio planeado para ser desinstalado



