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Evolucion de eventos GNSS en la Region SAM

Las interferencias a las seflales GNSS y su mitigacion es un tema muy
presente y especialmente considerado y estudiado por OACI en sus
foros y documentos, ya que a nivel internacional se han presentado
reiterados incidentes de interferencia en el GNSS que afectan a la
seguridad operacional de la navegacidon aerea internacional.

Por lo que se requirid a todos los Estados miembros que tomen
medidas para asegurar que se identifiquen y mitiguen las fuentes de
sefales de interferencia en el GNSS con el objeto de velar por que se
mantenga la integridad de la navegacion aérea internacional.



Evolucion de eventos GNSS en la Region SAM

Una recomendacion importante es identificar los casos de interferencias,
para eso se puede contar con la recopilacion de reportes.

Representacion de mapas diarios de eventos de spoofings y Jamming:

« Sitio GPSJAM https://gpsjam.org/ desarrollado por John Wiseman en
Julio 2022 con datos provistos por ADS-B Exchange.

« Sitio de la Universidad de Stanford https://rfi.stanford.edu/?date=2025-08-
0Ol&mode=jammingé&granularity=daily&heatmap=true

Documento de IATA “Global Navigation Satellite System GNSS Radio
Frequency Interference Safety Risk Assessment” (edicion septiembre 2024)

gque presenta datos tomados del programa Global Aviation Data
Management (GADM).



Evolucion de eventos GNSS en la Region SAM

A continuacidn se presenta las capturas de pantalla de los sitios que
reportan el estado de eventos de interferencias (jamming/spoofing)
en un periodo de ENE 2025 a JUL 2025 .

Inicialmente se muestran las imagenes de GPSJAM y luego las de |la
Universidad de Stanford,
observando que los patrones coinciden
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Evolucion de eventos GNSS en la Region SAM

CONCLUSIONES:

 Identificacion de los puntos mas recurrentes con eventos de GNSS
« Extensidn del patron de eventos en Sudameérica en el ultimo ano
 Pocos casos de spoofing/jamming a nivel regional

 Necesidad de mantener como contingencia lared de radioayudas
convencionales

« Este patron de eventos se puede considerar como insumo para los
estudios de racionalizacion de radioayudas para soporte de la red
de rutas basadas en navegacion por satelites.
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Comparativo ARG sistemas radionavegacion con eventos GNSS

CONCLUSIONES:

 Continuar con los estudios de los casos de interferencias GNSS,
para detectar y corregir las situaciones de interferencias causadas
por fuentes externas en las distintas fases del vuelo, y determinar
acciones preventivas para evitar futuras situaciones de
Interferencias que pudieran causar diversas fuentes externas.

« Consolidar una guia de orientacion que compile las medidas
preventivas recomendadas y las acciones correctivas aplicadas,

para proveer material de referencia con las particularidades propias
de la Region.



Muchas gracias por su atencion.
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